1-2. SORULARI ASAGIDAKI METNE GORE CEVAPLAYINIZ
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1 Sistemin enerji verimlilik

p { katsayisi, kollarin konumuna
bagh olarak belirlenen
= sinx-cosX

degeri ile dogru orantilidir.

Bir teknoloji firmasi, enerji tasarrufu saglamak amaciyla sokak lambalari i¢cin hareketli
bir aydinlatma mekanizmasi gelistirmistir. Bu mekanizmada, lambanin govdesi ile
aydinlatma kolu arasindaki a¢i x, giin 1sigina ve trafik yogunluguna gore 0° < x < 90°

araliginda otomatik olarak degismektedir.

Mekanik tasarim geregi sistem, belirli trigonometrik iliskileri stirekli koruyacak bicimde
programlanmistir. Firmanin mihendisleri, sistemin enerji verimliligini analiz ederken bu

trigonometrik iliskilerden yararlanmaktadir.

SORU 1 : Buna gore, sistemin enerji verimlilik katsayisina temel olusturan sin x . cos x

carpiminin degeri kactir?

A) [1/9
B) | 2/9
C) |49
D) | 5/9
E) | 8/9

SORU 2: Buna gore, sin x + cos x toplaminin degeri asagidakilerden hangisidir?

A) | 4/3
B) |5/3
C) |V17/3
D) | 2V/2/3
E) |8/3







